
�� 全文章节朗读   

第 10
章，机器智能的未来。本章畅想智能机器的样子，核心是设计智能机器的三个部分：具身、旧脑部分和大脑新
皮质。具身指可移动的传感器，形状可以是机器人、汽车甚至虚拟的网上爬虫，作者设想出在细胞内理解蛋白
质的智能蛋白质机器，以及传感器遍布全球、像理解手机一样理解天气的分布式大脑。旧脑部分只需内置行走
避障等行为原语和安全措施，参考阿西莫夫机器人三定律；新皮质学习世界模型，本身却没有目标和动机，就
像地图不发动战争也不热爱和平，欲望来自用地图的人。硅晶体管比神经元快一百万倍，但受钻孔和实验进度
的限制，整体速度不会快一百万倍。智能机器还像软件一样可复制，训练一台火星建筑机器人后就能克隆出十
几个副本。章末强调最大的障碍不是技术，而是我们对智能的理解。
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