
一、定义

ADS-B
，即广播式自动相关监视，是一种先进的空中交通监视技术。它区别于传统的雷达监视系统，其核心原理是飞
机通过其自身导航系统（如 GPS、 GNSS
等）确定自身精确的位置、高度、速度等状态信息，然后将这些数据以数据包的形式周期性地、自动地广播到
空中。接收这些广播信号的地面接收站、其他飞机（机间通信， VDL Mode S）或空中交通管制（ ATC
）系统，即可实时获取飞机的位置和状态信息。 ADS-B
技术极大地提升了空域监视的精度、实时性和数据丰富度，是构建未来低空空域管理（ UTM
）和高级空中交通管理（ ATM）的关键技术之一。

二、技术原理与应用机制

（一）技术实现

ADS-B系统主要依赖于高精度全球导航卫星系统（ GNSS）定位。飞机的 ADS-B
发射设备采集其精确的地理坐标、飞行参数等信息，并通过指定的无线电频率（通常是 1090MHz
）以数据包形式进行周期性广播。接收端设备接收到这些数据包后，即可重建出目标飞机的实时轨迹。

（二）核心应用模式

ADS-B的应用主要体现在以下几个层面：

1. ADS-B In/Out（接收 /广播）：  飞机上的 ADS-B Out功能负责广播自身状态； ADS-B In
功能允许飞机接收其他飞机的状态信息，实现 “去中心化 ”的态势感知。

2. 地面监视（ ATC支持）：  地面接收站接收所有飞机的 ADS-B
信号，为空中交通管制提供比传统雷达更精确、更实时的飞行态势图。

3. 机间监视（ TCAS/Detect-and-Avoid）：  飞机之间通过 ADS-B
信号相互感知，是实现自主避碰（ Detect-and-Avoid, DA）系统的基础支撑。

三、在低空经济中的战略意义

ADS-B是支撑低空空域安全运行的基石性技术。随着无人机（ UAS）和 eVTOL
等低空飞行器的快速发展，传统的基于地基雷达的监视模式难以应对海量的、分散的低空目标。 ADS-B提供的 “
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目标自报告 ”特性，使其能够高效、低成本地覆盖大范围空域，极大地提升了低空空域的智能化管理能力。

四、政策与规范依据

中国民航局已对 ADS-B相关技术和应用进行了明确规范。例如，《广播式自动相关监视（ ADS-B
）在飞行运行中的应用》（ CAAC GFXWJ/201511/t20151102）等文件，为 ADS-B
在民用航空领域的应用提供了技术和运行标准指导。同时，针对特定频率的规范，如《 1090
兆赫扩展电文广播式自动相关监视（ ADS-B）》等文件，界定了其技术参数和应用要求。这些规范是确保 ADS-
B系统安全、可靠运行的法律和技术依据。

（注：本文内容基于现有政策文件和技术标准进行概述，具体实施细节需参考最新颁布的适航标准。）
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